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Bestimme für das Differentialgleichungssystem

x′1 = x2

x′2 = x1

ein nicht-konstantes erstes Integral, d.h. eine nicht-konstante Funktion E : R2 →
R, die längs der Lösungskurven konstant ist.
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also ist E eine nicht-konstante Erhaltungsgröße.
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, dann gilt für
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⇒ E ◦ λ konstant auf I.


